SPECYFIKACJA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

Wewnetrzne i zewnetrzne instalacje elektryczne

1. Wstep
1.1. Przedmiot SWiOR

Przedmiotem niniejszej specyfikacji wykonania i odbioru robot (ST) sag wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru roboét elektrycznych zwigzanych z zasilaniem w energi¢ elektryczng
studni giebinowej w Kompleksie 3 LSSE w Lodzi przy ul. Ks. Biskupa Wincentego
Tymienieckiego 22/24; dz. nr 80/9; 80/35; obrgb W-25

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robot objetych ST
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace
1 majace na celu wykonanie wewnetrznych instalacji elektrycznych w budynku.

Zakres niniejszego opracowania obejmuje:

- lini¢ kablowa nn zasilajaca pompe glebinowa,
- lini¢ kablowg sterowniczg mi¢dzy hydrofornig a studnig glgbinowa,
- zestaw zabezpieczajgco — sterujgcy praca pompy gigbinowe;.

1.4. OkreSlenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z okre§leniami ujetymi w odpowiednich
normach 1 przepisach, ktérych zestawienie podano w p-kcie 10 niniejszej ST.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢
z dokumentacja projektows.

Rodzaje (typy) urzadzen, osprzetu 1 materialow pomocniczych zastosowanych do
wykonywania instalacji powinny by¢ zgodne z podanymi w dokumentacji projektowe;.
Zastosowanie do wykonania instalacji innych rodzajow (typow) urzadzen i osprzetu niz
wymienione w projekcie dopuszczalne jest jedynie pod warunkiem wprowadzenia do
dokumentacji projektowej zmian uzgodnionych w obowigzujacym trybie z Inzynierem.

2. Materialy podstawowe

Szczegbdlowe zestawienie materiatdw podano w przedmiarach robot.
(1) Odbioér materialow na budowie

e Materialy takie jak aparatura rozdzielcza, kable, rury ochronne nalezy
dostarcza¢ na budowe wraz ze Swiadectwami jakos$ci, kartami gwarancyjnymi,
protokotami odbioru technicznego.

e Dostarczone na miejsce budowy materialy nalezy sprawdzi¢ pod
wzgledem kompletnosci 1zgodnos$ci z danymi wytworcy.



e W przypadku stwierdzenia wad lub nasuwajacych si¢ watpliwosci mogacych
mie¢ wptyw na jako$¢ wykonania robot, materiaty nalezy przed ich
wbudowaniem podda¢ badaniom okreslonym przez dozér techniczny robot.

(2) Skladowanie materialdw na budowie

e Skladowanie materialdow powinno odbywac si¢ zgodnie z zaleceniami
producentéw, w warunkach zapobiegajacych zniszczeniu, uszkodzeniu lub
pogorszeniu si¢ wlasciwosci technicznych na skutek wpltywu czynnikow
atmosferycznych lub fizykochemicznych. Nalezy zachowa¢ wymagania
wynikajace ze specjalnych wlasciwosci materialdw oraz wymagania
w zakresie bezpieczenstwa przeciwpozarowego.

3. Sprzet

Do wykonania instalacji elektroenergetycznych przewiduje si¢ uzycie nastepujacego
sprzetu:

- samochdd dostawczy do 0,9 t,

- urzadzenia do wykonywania przeciskow,

- milot udarowy,

- wibrator do zageszczania gruntu.

4. Transport

Materialy na budowe powinny by¢ przywozone odpowiednimi srodkami transportu,
zabezpieczone w sposOb zapobiegajacy uszkodzeniu oraz zgodnie z przepisami BHP
1 ruchu drogowego.

5. Wykonanie robét instalacyjnych w komorze studni i budynku hydroforni
5.1. Organizacja robot

Wykonawca przedstawi do akceptacji projekt organizacji 1 harmonogram robot
uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty instalacyjne i
kablowe.

5.2. Trasowanie

Trasa instalacji elektrycznych powinna przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi instalacjami
1 urzadzeniami, powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostepna dla prawidlowej konserwacji
oraz remontow. Wskazane jest aby przebiegala w liniach poziomych 1 pionowych.

5.3. Montaz konstrukeji wsporczych oraz uchwytow

Konstrukcje wsporcze 1 uchwyty przewidziane do utozenia na nich instalacji
elektrycznych, bez wzgledu na rodzaj instalacji, powinny by¢ zamocowane do podfoza
w sposob trwaty, uwzgledniajacy warunki lokalne i technologiczne, w jakich dana
instalacja bedzie pracowaé, oraz sam rodzaj instalacji.



5.4. Przejscia przez $ciany i stropy

Przejscia przez Sciany powinny spetnia¢ nastepujace wymagania:
- przejscia te nalezy wykonywac¢ w przepustach rurowych,

- miedzy strefami pozarowymi wykona¢ przegrody ognioodporne

5.5. Montaz sprze¢tu, osprzetu

Sprzet 1 osprzet instalacyjny nalezy mocowac do podloza w sposob trwaly zapewniajacy
mocne 1 bezpieczne jego osadzenie.

5.6. Ukladanie kabli

Wykonania instalacji w listwach instalacyjnych wymaga¢ bedzie zamontowania listew do
istniejacego podioza, utozenie kabli w listwach wraz z zalozeniem pokryw

5.7. Laczenie przewodow

W instalacjach elektrycznych wngtrzowych faczenia przewodow nalezy dokonywacé
W sprzecie 1 osprzecie instalacyjnym 1 w odbiornikach

Nie wolno stosowac potaczen skrecanych. W przypadku gdy odbiorniki elektryczne maja
wyprowadzone fabrycznie na zewnatrz przewody, a samo ich podigczenie do instalacji nie
zostato opracowane w projekcie, sposob podigczenia nalezy uzgodni¢ z projektantem lub
kompetentnym przedstawicielem Inzyniera.

Przewody musza by¢ utozone swobodnie 1 nie mogg by¢ narazone na naciagi i dodatkowe
naprezenia. Do danego zacisku nalezy przyltaczy¢ przewody o rodzaju wykonania,
przekroju 1 liczbie dla jakich zacisk ten jest przygotowany.

W przypadku zastosowania zaciskoéw, do ktorych przewody sa przytaczone za pomoca
oczek, pomiedzy oczkiem a nakretka oraz pomigdzy oczkami powinny znajdowac si¢
podktadki metalowe zabezpieczone przed korozja w sposdb umozliwiajacy przeptyw
pradu. Dhugos$¢ odizolowanej zyty przewodu powinna zapewnia¢ prawidtowe przytaczenie.
Zdejmowanie izolacji 1 oczyszczenie przewodu nie moze powodowac uszkodzen
mechanicznych. W przypadku stosowania zyt ocynowanych proces czyszczenia nie
powinien uszkadza¢ warstwy cyny.

Przed przystagpieniem do prac istniejgcej rozdzielni glownej w hydroforni nalezy odiaczy¢
ja spod napigcia

Po zamontowaniu urzadzenia nalezy:

- dokreci¢ w sposob pewny wszystkie Sruby 1 wkrety w potaczeniach
elektrycznych 1 mechanicznych,

- zalozy¢ ostony zdjete w czasie montazu,
- podlaczy¢ obwody zewnetrzne.



6. Wykonywanie robot kablowych

6.1.Wytyczenie przebiegu linii kablowych

Podstawe wytyczenia tras linii stanowi Dokumentacja Projektowa.

Wytyczenie powinno by¢ dokonywane przez odpowiednie stuzby geodezyjne lub specjalng
shuzbe przedsiebiorstwa wykonujgcego montaz.

Lokalizacje trasy okreslono na planach sytuacyjnych.

6.2.Wykonywanie rowéw kablowych dla kabli

Rowy kablowe nalezy wykona¢ na glebokos$¢ 0,8m o szerokosci dna 0,4m a dla bednarki
na glebokos¢ 1,0 m.

Wykopy mozna wykonywac¢ recznie.

Grunt przeznaczony do zasypania wykopow nalezy zgromadzi¢ na odkladzie.

Nadmiar gruntu stanowi wlasno$¢ Wykonawcy 1 powinien by¢ usunigty bezzwlocznie
po zakonczeniu robot poza Teren Budowy.

6.3.Ukladanie kabli zasilajgcego i sterowniczego

Kable zasilajagce nn nalezy uktada¢ zgodnie z SEP-N-004 “Elektroenergetyczne linie
kablowe™ .

Kable uktada¢ w rowie kablowym na glebokosci 0,8 m na posypce z piasku grubosci 0,1m.
Ulozone kable przykry¢ warstwa piasku 0,1m 1 warstwg gruntu rodzimego grubosci 0,15m,
przykry¢ folig ostrzegawcza koloru niebieskiego 1 zasypa¢ gruntem rodzimym wraz z
zageszezeniem gruntu do wskaznika zageszczenia Is=0,97.

Zaleca si¢ ubijanie gruntu w wykopie(np. za pomocg wibratorow).

Kable powinny by¢ utozone w wykopie linig falistg z zapasem 1-3% dlugosci wykopu
wystarczajagcym na skompensowanie mozliwych przesuni¢¢ gruntu.

Przy wprowadzaniu do budynku pozostawi¢ 2 m zapas kabli.

6.4.. Proby montazowe

Po zakonczeniu robdt nalezy przeprowadzi¢ proby montazowe obejmujace badania i pomiary.
Zakres prob montazowych nalezy uzgodni¢ z inwestorem. Zakres podstawowych prob
obejmuje:

- pomiar rezystancji izolacji,
- pomiar rezystancji izolacji,

- pomiary impedancji petli zwarciowych,
- geodezyjng dokumentacje powykonawcza,

7. Kontrola jakoS$ci robot

(1) Sprawdzenie 1 odbidr robdt powinno by¢ wykonane zgodnie z normami [1], [3], [4] .



(2) Sprawdzeniu 1 kontroli w czasie wykonywania robot oraz po ich zakonczeniu
powinno podlegac:

- zgodno$¢ wykonania robot z dokumentacja projektowa,

- wlasciwe podiaczenie przewodu fazowego i neutralnego

- wykonanie pomiarow rezystancji uziemienia, izolacji,

- pomiardw skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej z przekazaniem wynikéw do
protokotu odbioru

- pomiary 1 geodezyjna dokumentacja powykonawcza,

8. Obmiar robot
Obmiar robdt obejmuje catos¢ instalacji .

Jednostkg obmiarowg jest komplet robot.

9. Odbior roboét
9.1. Odbidr robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu
9.2. Odbiory czgsciowe
9.3. Odbiory koncowe
9.4. Odbiory ostateczne
10. Podstawa platnoSci
Podstawe platnosci stanowi komplet wykonanych rob6t i pomiar6w pomontazowych.
11. Przepisy zwiazane

[1] SEP-N-004 “Elektroenergetyczne linie kablowe™ .

[2] PN-76/E-90301. Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji z tworzyw
termoplastycznych 1 powloce poliwinitowej na napigcie znamionowe 0.6/1 kV.

[3] Przepisy budowy urzadzen elektroenergetycznych. Instytut Energetyki 1988 r.

[4] Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — zbiér norm PN-IEC 60364



